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종류 원리 문제점

자세 분석 센서
-피사체에 부착
-자세 센서, 다수의 가속도계를 사용

-일부 경우에는 사실상 어려움
-모든 피사체에 부착
-더 많은 허위 정보 생성(휠체어)

영상 기반 시스템
-비디오 분석을 통한 정보 획득
-AI 딥러닝을 통한 낙상 상태 판단

-병실 내 카메라 설치
-의료시설 내 환자의 사생활 침해 문제

압력.진동센서
-압력 또는 진동데이터 캡쳐
-피사체 탐지 및 추적

-정확하지 않은 탐지율 문제
-잘못된 탐지는 시스템 성능에 영향

출처 : <종합병원 입원 환자의 낙상 위험 요인 및 낙상
위험도 평가> - 김윤숙,최수미

• 실험1 : 낙상 발생 시 센서에 나타나는 입력가속도 값 산정을 위한 실험
• 실험2 : 센서의 유효범위 산정을 위한 거리 별 낙상 인식율에 대한 실험
• 실험3 : 시스템이 실제 병실에 적절히 적용될 수 있다는 것을 검증하기 위한 실험

낙상 행동행동없음

설정시간 (5sec)

낙상 행동없음

설정시간 (5sec)

2m

위치 인식성공 / 실험횟수

1 15/15

2 14/15

3 15/15

합계 44/45

위치 인식성공 / 실험횟수

1 15/15

2 14/15

3 15/15

4 15/15

합계 59/60

“97.78%”

“98.83%”

최댓값 3.353315g

최솟값 0.721528g

평균 1.477402g

분산 0.675019g

표준편차 0.821595g

최댓값 1. 21108g

최솟값 0.150647g

평균 0.521786g

분산 0.109287g

표준편차 0.330586g
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